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Referenzguide zu Mikrocontrollern
T J, Speicher ram/rom/FLASH J, J, J,

Timer/25h|el‘ . Grundlegende Anweisungen; ROM Interrupt COntrO"er
Programmspeicher: Flash
Mehrere Schaltkreise. Gangigster - Datenspeicher: RAM Verarbeitet Unterbrechungsanforderungen
Programmable Interval Timer (PIT) (Interrupt Requests, IRQ), die von
verschiedenen Quellen (wie externen

|/O-Geraten) stammen und gleichzeitig
auftreten konnen

Interner BUS (YBIT-weit)

In-Circuit-Programmierung
Taktgeber CPU xer & -Debugging

On-Chip-Debug-Schaltung, die bei Zugriff
durch einen In-Circuit-Emulator (ICE) via
4-Bit-Prozessoren bis JTAG das Debuggen der Firmware mit

hin zu komplexen 32-Bit- einem Debugger ermoglicht

oder 64-Bit-Prozessoren

= Quarzoszillator oder Von kleinen, simplen
= Halbleiter-Oszillator

Serielle Ports & UARTs Analog-Digital-Wandler

I/0 (GPIO)

Der UART-Baustein (Universal
Asynchronous Receiver/Transmitter)
ermoglicht das Empfangen und Senden
von Daten uber eine serielle Leitung bei

oder Ausgang konfiguriert werden.
sehr geringer Belastung der CPU. T T T T

Umwandlung eingehender Sensordaten

Universal-Ein-/Ausgangs-Pins konnen in eine fiir den Prozessor erkennbare
uber eine Software entweder als Eingang Form

Eingestellt auf den Eingangsstatus
werden sie haufig zum Lesen von
T l Sensoren oder externen Signalen

verwendet. Werden GPIO-Pins auf den
Ausgangsstatus eingestellt, konnen sie
externe Gerate wie LEDs oder Motoren
ansteuern, oftmals indirekt Uber externe
Leistungselektronik.
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Beispiele: Y = 4, 8, 16, 32 Bit (Bus-Breite)

PWMs

X Beispiele fiir CPU-Cores Beispiele fiir MCUs
Der PuIsbrelte.nmodulatlorT.s—Bauste!n 4 Bit Samsung SAMA47 Samsung S3C7(KS57)
(PWM-Baustein) sorgt dafir, dass die CPU _ _ _ _ _
Leistungswandler, resistive Lasten, Motoren 8 Bit SR A AT sl LUl s
usw. steuern kann, ohne viele CPU-Ressourcen 16 Bit TI MSP430 TI MSP430
in einer engen Zeitschleife zu nutzen. 32 Bit Infineon TriCore Infineon Aurix

ARM Cortex M4 STM32WLES5/E4xx
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